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Henkilokohottimessa on runko (10), rungon suhteen liikuteltava henkiltuki ja siirtovalineet henkilétuen siitdmiseksi runkoon ndhden
ensimmaisesta sijainnista runkoon ndhden toiseen sijaintiin liikkerataa pitkin. Toinen sijainti on etdisyyden padssd ensimmaisesta
sijainnista. Henkilétuen asento runkoon ndhden on muutettavissa ja siirtovalineet on jarjestetty siitdmaan henkilétukea liikkeradan
suunnassa muutettaessa henkilétuen asentoa runkoon nahden. Henkilbtuki voi kasittda istuimen (14) ja kdsinojan (16). Siirtovélineet
voivat kasittda hydraulisylinterin (22), hydraulipumpun (24) hydraulinesteen pumppaamiseksi hydraulisylinteriin ja henkilétuen ja
hydraulipumpun valisen vipumekanismin hydraulipumpun kayttamiseksi. Menetelmassé tuotetaan kayttévoimaa henkilokohottimelle,
jossa on runko, rungon suhteen liikuteltava henkiltuki ja siirtovalineet henkildtuen siirtdmiseksi runkoon ndhden ensimmaisesta
sijainnista runkoon nahden toiseen sijaintiin liikerataa pitkin, joka toinen sijainti on etdisyyden pddssa ensimmaisesta sijainnista.

Siirtovalineiden kayttévoima tuotetaan muuttamalla henkilétuen asentoa runkoon nahden.



En personlyftare har en stomme (10), ett i férhallande till stommen rorligt personstdd och flyttmedel fér att flytta personstodet fran en
férsta position i forhallande till stommen till en andra position i forhallande till stommen léngs en bana. Den andra positionen &r pé ett
avstand fran den forsta positionen. Personstédets position i forhallande till stommen kan éndras och flyttmedien &r anordnade att flytta
personstiédet i banans riktning dé personstddets position dndras i férhallande till stommen. Personstédet kan omfatta en sits (14) och ett
armstdd (16). Flyttmedien kan omfatta en hydraulisk cylinder (22), en hydraulisk pump (24) for att pumpa hydraulvéatska till den
hydrauliska cylindern och en havstangsmekanism mellan personstédet och den hydrauliska pumpen for att anvanda den hydrauliska
pumpen. | férfarandet produceras drivkraft till en personlyftare, som har en stomme, ett i férhallande till stommen rérligt personstéd och
flyttmedel for att flytta personstédet fran en forsta position i forhallande till stommen till en andra position i forhallande till stommen langs
en bana, vilken andra positionen dr pa ett avstand fran den forsta positionen. Flyttmedlens drivkraft produceras genom att dndra
personstiédets position i forhallande till stommen.
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Henkilékohotin ja menetelmd henkildkohottimen kdyttdvoiman tuottamiseksi

Keksinndn kohteena on henkilékohotin, jossa on runko, rungon suhteen liikutelta-
va henkilétuki, jonka henkilétuen asento runkoon nédhden on muutettavissa ja siir-
tovélineet henkildtuen siirtdmiseksi runkoon néhden ensimmaisesta sijainnista
runkoon nahden toiseen sijaintiin liikkerataa pitkin, joka toinen sijainti on etéisyyden
paassad ensimmaisesta sijainnista, jotka siirtovélineet on jarjestetty siirtdmaan
henkil6tukea lilkeradan suunnassa muutettaessa henkiltuen asentoa runkoon
naéhden. Keksinndn kohteena on lisdksi menetelma henkilékohottimen kayttévoi-
man tuottamiseksi.

Vanhukset ja heikkovoimaiset ihmiset haluavat usein asua kotona mahdollisimman
pitkdan. Monilla vanhuksilla alaraajojen heikentynyt lihaskunto ja/tai raajojen nivel-
vauriot vaikeuttavat kotona selviytymista. Erityisen haasteellisia ovat tilanteet, jois-
sa heikkovoimainen henkild kaatuu eik& paase nousemaan omin voimin ylés latti-
alta. Heikkovoimaiselle inmiselle lattialta ylésnouseminen voi olla ylivoimainen teh-
tava, vaikka kaatumisesta ei olisikaan aiheutunut erityisid vammoja. Yksinasuva
henkilé joutuukin usein halyttdmaan paikalle apuvoimia yldsnostamista varten.
Pahimmassa tapauksessa avun halyttaminen lattialta voi olla mahdotonta, jolloin
yloéspaasyn viivastymisesta voi aiheutua kaatuneelle vakavia lisdseurauksia. Kaa-
tuneen heikkovoimaisen henkilén avustaminen seisoma-asentoon vaatii avustajal-
ta paljon voimaa ja hankalassa asennossa tehtava nostotoimenpide voi aiheuttaa
tapaturmia seké kaatuneelle etta kaatuneen avustajalle.

Lattialta yldsnousemisen helpottamiseksi on kehitetty liikuteltava nostoistuin, jossa
on pystyrunko ja pystyrungon suhteen liikkuva istuinlevy. Istuinlevya nostetaan ja
lasketaan sahkémoottorin avulla. Nostoistuin asennetaan lattialle siten, etta istuin-
levy asettuu hyvin lahelle lattian pintaa. Heikkovoimainen kaatunut henkilé hivut-
tautuu itse tai avustetaan istumaan istuinlevyn paélle, minka jalkeen istuinlevya
nostetaan sahkémoottorilla yléspain. Yla-asentoon nostetulta istuinlevyltd henkild
paasee siirtymaan seisoma-asentoon.

Sahkoémoottorilla ja akulla varustetun nosto-istuimen valmistuskustannukset ovat
suuret, minkd vuoksi motorisoidun nosto-istuimen hankkiminen on monille talou-
dellisista syistd mahdotonta. Sahkémoottorit on kytkettava sahkojohdoilla séhko-
verkkoon, tai nostoistuimet on varustettava ladattavalla akulla. Séhkéjohdot rajoit-
tavat nostoistuimen siirtomahdollisuuksia, ja lattialla lojuvat sé&hkdjohdot voivat
aiheuttaa kaatumisia ja loukkaantumisia. Akkukayttéisissd nostoistuimissa on
muistettava huolehtia akun saanndllisestd lataamisesta, silld akun tyhjentyessa
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nosto-istuin on tilapaisesti kayttékelvoton. Moottorin avulla tapahtuva istuinlevyn
nostaminen altistaa tapaturmille nostovaiheessa, koska moottori ei tunnista miten-
kaan esim. nostettavan henkildén raajojen virheasentoja, kiinnitarttumisia, litistymi-
sid tai putoamisriskia. Liséksi istuinta kayttavilld vanhuksilla on usein hidastunut
reaktiokyky, mikd heikentdd mahdollisuutta reagoida ajoissa mahdollisiin tapatur-
mariskeihin.

Julkaisuissa WO 2013123119 A1, FR 2614528 A1 ja US 2011260469 A1 on ku-
vattu erilaisia laitteita, joita voidaan kayttada henkildiden siirtdmiseen pystysuun-
nassa.

Keksinndn tavoitteena on tuoda esiin henkilékohotin ja menetelmé henkilékohotti-
men kayttdvoiman tuottamiseksi, joilla voidaan vahentaa tunnettuun tekniikkaan
littyvid ongelmia. Keksinndn mukaiset tavoitteet saavutetaan henkilékohottimella
ja menetelmalla, joille on tunnusomaista, mita on esitetty itsenaisissa patenttivaa-
timuksissa. Keksinndn eréité edullisia suoritusmuotoja on esitetty epéitsendisissa
patenttivaatimuksissa.

Keksinndn kohteena on henkilékohotin, jossa on runko, rungon suhteen liikutelta-
va henkilétuki ja siirtovalineet henkildtuen siirtamiseksi runkoon naéhden ensim-
maisestad sijainnista runkoon nahden toiseen sijaintiin liikerataa pitkin. Toinen si-
jainti on etdisyyden paassa ensimmaisesta sijainnista. Henkilétuen asento run-
koon nahden on muutettavissa ja siirtovalineet on jarjestetty siirtdmaan henkilétu-
kea lilkkeradan suunnassa muutettaessa henkilétuen asentoa runkoon nahden.
Henkilékohotin kasittda runkoon liikuteltavasti tuetun apurungon ja apurunkoon
kiertyvasti tuetun keinuakselin, johon keinuakseliin henkilétuki on kiinnitetty. Henki-
[6tuen, kuten istuimen, asentoa runkoon nadhden muutetaan kallistamalla henkilé-
tukea, jolloin henkildtuki kiertyy keinuakselin suuntaisen akselin ympari. Istuimen
paalla istuva henkilé voi kallistaa istuinta siirtamalla painopistettaan istuimen en-
simmaiselta sivulta toiselle sivulle.

Keksinnén mukaisen henkildkohottimen erééssd edullisessa suoritusmuodossa
mainittu henkilétuki kasittda istuimen. Henkilékohotinta kayttava henkilé asettuu
istumaan istuimelle, mink& jalkeen istuinta siirretdan liikerataa pitkin. Vaihtoehtoi-
sesti tai liséksi henkilétuki voi kasittéda kasinojan.

Keksinnén mukaisen henkilékohottimen eréd&ssa toisessa edullisessa suoritus-
muodossa henkilétuen liikerata on olennaisesti suora ja keinuakseli on olennaises-
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ti kohtisuorassa lilkkeradan suuntaan nahden. Edullisesti keinuakseli on olennaises-
ti vaakasuorassa asennossa, kun henkilékohotin on kayttéasennossa.

Keksinnén mukaisen henkildkohottimen vield eréd&ssa edullisessa suoritusmuo-
dossa henkilétuella on leveyssuunta ja keinuakseli on henkildtuen alapuolella
olennaisesti henkilétuen keskella, kun henkildkohotin on kéyttdasennossa.

Keksinnén mukaisen henkildkohottimen vieléd eréas edullinen suoritusmuoto k&sit-
taa lisaksi rajoittimen keinuakselin kiertymisen rajoittamiseksi. Rajoittimen avulla
estetdan henkilétuen kallistuminen niin paljon, ettd henkilétuen varassa oleminen
vaikeutuisi tai tulisi epamukavaksi. Henkilétuen, kuten istuimen, kallistuminen voi-
daan rajoittaa esimerkiksi viiteen, kahdeksaan tai kymmeneen asteeseen vaaka-
tason suunnasta. Edullisesti henkilokohotin kasittaa lisgksi lukituselimen henkil6-
tuen lukitsemiseksi likkumattomasti apurunkoon. Kun henkilétuki on tuettu liikku-
mattomaan asentoon, henkilékohotinta voidaan kayttaa tuolina.

Keksinnén mukaisen henkilékohottimen vield eradassa edullisessa suoritusmuo-
dossa mainitut siirtovalineet kasittavat hydraulisylinterin, joka on kiinnitetty ensim-
maisestd paastadan runkoon ja toisesta paastdaan apurunkoon, hydraulipumpun
hydraulinesteen pumppaamiseksi hydraulisylinteriin ja henkilétuen ja hydraulipum-
pun valisen vipumekanismin hydraulipumpun kayttdmiseksi henkilétuen asentoa
muuttamalla.

Keksinnén mukaisen henkilékohottimen vield eradassa edullisessa suoritusmuo-
dossa mainitut siirtovalineet kasittavat hammastangon, joka on kiinnitetty ensim-
maisesta paastaan runkoon, ja ainakin yhden nostinvarren, jossa on ensimmainen
paa, josta se on Kiinnitetty apurunkoon, ja toinen paa, jossa on hammastankoon
Kiinnittyva tartuntanokka.

Keksinndn kohteena olevassa menetelmassa tuotetaan kayttévoimaa henkilbko-
hottimelle, jossa on runko, rungon suhteen liikuteltava henkildtuki ja siirtovalineet
henkilétuen siitdmiseksi runkoon nédhden ensimmaisesté sijainnista runkoon nah-
den toiseen sijaintiin liikerataa pitkin, joka toinen sijainti on etaisyyden paassa en-
simmaisesté sijainnista. Siirtovalineiden kayttévoima tuotetaan muuttamalla henki-
I6tuen asentoa runkoon néhden. Henkilokohotin kasittda rungon suhteen liikutelta-
van apurungon, apurunkoon kiertyvasti tuetun keinuakselin, johon keinuakseliin
henkilétuki on Kkiinnitetty, ja henkildkohottimen kayttévoima tuotetaan kallistelemal-
la henkilbtukea edestakaisin. Henkilétuen kallisteleminen saa kiertoakselin edes-
takaiseen kiertolikkeeseen, joka muutetaan siirtovalineiden kayttévoimaksi.
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Keksinndén mukaisen menetelméan eradassa edullisessa suoritusmuodossa mainitut
siirtovélineet kasittavat hydraulisylinterin, joka on kiinnitetty ensimmaisestd paas-
taan runkoon ja toisesta paastaan apurunkoon, ja hydraulipumpun hydraulines-
teen pumppaamiseksi hydraulisylinteriin. Menetelméssa hydraulipumppua kayte-
tdan muuttamalla henkilétuen asentoa runkoon n&hden. Edullisesti henkilétuen
asentoa muutetaan siirtdmalla henkilétukeen tukeutuvan henkilén painopistettd
henkil6tukeen n&hden.

Keksinnén mukaisen henkilékohottimen etuna on, ettd se on valmistus- ja kaytto-
kustannuksiltaan edullinen.

Liséksi keksinndn etuna on, ettd sen kaytté ei ole riippuvainen sahkén saatavuu-
desta.

Liséksi keksinndn etuna on, etta sen kayttdminen on turvallista.

Edelleen keksinndn etuna on, ettd se parantaa heikkokuntoisten henkildiden itse-
naisen kotona selviytymisen mahdollisuuksia ja vahentaa avustajien tarvetta.

Vield keksinndn etuna on, ettd se auttaa kayttgjidgan fyysisen toimintakunnon ylla-
pitdmisessa.

Seuraavassa keksintéa selostetaan yksityiskohtaisesti. Selostuksessa viitataan
oheisiin piirustuksiin, joissa

kuva 1a esittdd esimerkinomaisesti erasta keksinnén mukaista henkilékohotinta
sivulta kuvattuna,

kuva 1b  esittad kuvassa 1a esitettya henkilékohotinta takaa kuvattuna,
kuva 1c  esittda kuvien 1a ja 1b esittdmaa henkildkohotinta sivulta kuvattuna,

kuvat 2a—2c¢ esittavat osaa kuvassa 1c esitetysta henkildkohottimesta takaa kuvat-
tuna,

kuva 3a esittda erastd keksinndn mukaisen henkilékohottimen edullista suori-
tusmuotoa sivulta kuvattuna,

kuvat 3b, 3c ja 3d esittavat osaa kuvan 3a esittdmasta henkilékohottimen suori-
tusmuodosta takaa kuvattuna ja
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kuvat 4a—4c esittavat osaa eréasta toisesta keksinnén mukaisen henkilétuen edul-
lisesta suoritusmuodosta takaa kuvattuna.

Kuvissa 1a ja 1c on esitetty esimerkinomaisesti eréas keksinnén mukainen henkilé-
kohotin sivulta kuvattuna ja kuvassa 1b sama henkildkohotin takaa kuvattuna. Ku-
vissa 1a ja 1b henkilékohottimeen kuuluva istuin 14 on alaslasketussa asennossa,
ja kuvassa 1c istuin on ylosnostetussa asennossa. Seuraavassa kaikkia kuvia se-
lostetaan samanaikaisesti.

Henkilékohottimessa on runko 10, joka kasittda alustan 100 pinnalle asetettavan
jalkaosan 8 ja kaksi jalkaosaan tuettua yhdensuuntaista reunapilaria, ensimmaisen
reunapilarin 6a ja toisen reunapilarin 6b. Reunapilarit on yhdistetty paistadan toi-
siinsa yhdensuuntaisilla paatypalkeilla 4. Jalkaosa, reunapilarit ja paatypalkit ovat
metallisia kappaleita, jotka on kiinnitetty toisiinsa hitsaamalla tai pulttikiinnityksella.
Jalkaosa kasittad muotoiltuja palkkimaisia osia, jotka asettuvat alustan suuntaises-
ti alustan péaélle. Reunapilarit on kiinnitetty jalkaosaan olennaisesti suoraan kul-
maan siten, ettd olennaisesti vaakasuuntaisen alustan paalld olevan rungon 10
reunapilarit 6a, 6b ovat olennaisesti pystysuorassa asennossa. Runko on suunni-
teltu vapaasti seisovaksi, ts. runko pysyy olennaisesti vaakasuoran alustan 100,
kuten lattian, paélle asennettuna pystyasennossa ilman muita tukiosia tai kiinnit-
tamistd muihin rakenneosiin. Jalkaosassa voi olla py6rét, joiden varassa henkil6-
kohotinta voidaan liikuttaa alustan paalla (pyoéria ei ole esitetty kuvissa).

Runkoon 10 on tuettu liikuteltavasti apurunko 18, jossa on kaksi sivutukea; en-
simmainen sivutuki 19a ja toinen sivutuki 19b. Sivutuet ovat muotoiltuja palkkimai-
sia osia, joissa on olennaisesti reunapilarien suuntainen pystyosuus, olennaisesti
jalkaosan 8 suuntainen vaakaosuus ja pystyosuuden ja vaakaosuuden toisiinsa
yhdistédvéd kulmaosuus. Kulmaosuus muodostaa noin 45 asteen kulman pysty-
osuuden ja vaakaosuuden kanssa. Sivutukien vaakaosuuksien vapaat paat ja pys-
tyosuuksin vapaat paat on yhdistetty toisiinsa yhdyspalkeilla 17. Apurunko on sijoi-
tettu reunapilarien valiin siten, ettd sivutukien vaakaosuudet asettuvat reunapila-
rien ensimmaiselle puolelle ja pystyosuudet reunapilarien toiselle puolelle. Kum-
paankin sivutukeen 19a, 19b on kiinnitetty laakeroidusti kaksi tukirullaa 32. En-
simmainen tukirulla on vaakaosuuden ja kulmaosuuden liitoskohdan laheisyydes-
sa reunapilarin 6a, 6b ensimmaisellad puolella ja toinen tukirulla 32 on pystyosuu-
den sivupinnassa reunapilarin toisella puolella. Apurunko tukeutuu tukirullien vali-
tyksella reunapilareihin siten, ettd samassa sivutuessa olevat tukirullat vierivat
reunapilarien vastakkaisia sivupintoja pitkin. Rungon reunapilarit muodostavat si-
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ten suoraviivaisen liikeradan, jota pitkin apurunko paasee likkumaan edestakaisin
tukirullien ohjaamana.

Sivutukien 19a, 19b vaakaosuuksien paita yhdistavaan yhdyspalkkiin 17 on kiinni-
tetty laakeripesa 34, jonka lapi kulkee keinuakseli 20. Keinuakseli on olennaisesti
kohtisuorassa asennossa reunapilarien 6a, 6b maarittdmaan tasoon nahden, joten
vaakasuuntaiselle alustalle asetetussa henkilékohottimessa keinuakseli on olen-
naisesti vaakatasossa. Keinuakselin ensimmaiseen paahan on kiinnitetty istuin 14,
joka kasittdad jalkaosan suuntaisen istumatason ja jalkaosan tasosta kulmaan
kaantyvan selkanojan. Selkanojaan on kiinnitetty kaksi kasinojaa 16 siten, etta ne
asettuvat istumatason vastakkaisille reunoille. Istuimesta ja kdsinojasta kaytetaan
tassd selostuksessa yleisnimitystd henkildtuki. Keinuakseli voi pyérid akselinsa
ympari laakeripesassa, jolloin istuin ja siihen Kiinnitetyt kasinojat kallistuvat sivu-
suunnassa keinuakselin kiertosuuntaan.

Reunapilarien toisella puolella on hydraulisylinteri 22, joka ké&sittda sylinteriputken
25 ja sylinterinputken sisaltéd ulostyéntyvan mannanvarren 27. Sylinteriputki on
kiinnitetty ensimmaisesta paastaan jalkkaosaan 8 ja mannanvarren vapaa péaa on
kiinnitetty apurungon 18 pystyosuuksien paita yhdistavaan yhdyspalkkiin 17 siten,
ettd hydraulisylinteri asettuu olennaisesti yhdensuuntaiseen asentoon reunapila-
rien kanssa. Sivutukien vaakaosuuksia yhdistavan yhdyspalkin paalla on hydrauli-
pumppu 24, josta johtaa hydrauliputki hydraulisylinterin 22 sylinteriputkeen 25.
Hydraulipumppu on yhdistetty vipumekanismilla keinuakselin 20 toiseen paahan
siten, etta keinuakselin edestakainen kiertaminen saa hydraulipumpun pumppaa-
maan hydraulinestettd hydraulisylinteriin 22.

Kuvissa 1a ja 1b keksinnén mukaisen henkilékohottimen istuin 14 on liikeratansa
ensimmaisessa aariasennossa hyvin lahelld alustan 100 pintaa. Istuimen kalliste-
leminen sivusuunnassa puolelta toiselle saa keinuakselin 20 edestakaiseen kierto-
liikkeeseen, jolloin hydraulipumppu 24 pumppaa hydraulinestetta hydraulisylinteriin
22, jolloin sen pituus kasvaa. Pituudeltaan kasvava hydraulisylinteri nostaa apu-
runkoa 18 ja siihen tuettua istuinta 14 yléspain reunapilarien 6a, 6b maarittamaa
liikerataa pitkin kuvan 1c¢ mukaiseen asentoon. Apurunko ja istuin nousevat niin
pitkdan kuin istuimella tehdaan sivusuuntaista keinuvaa liikettd. Istuimen yhtey-
dessa on lukituselin, jolla istuin voidaan haluttaessa lukita apurunkoon nahden
likkumattomaan asentoon (lukituselintd ei ole esitetty kuvissa). Hydraulipumpun
tai hydraulisylinterin yhteydesséd on paineenvapautuselin, jota kayttamalla hyd-
raulineste voidaan vapauttaa virtaamaan ulos sylinteriputkesta hydraulipumpun
yhteydesséa olevaan hydraulinestesailiéon, jolloin apurunko 18 ja siihen Kiinnitetty
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istuin laskeutuvat painovoiman vaikutuksesta hitaasti kuvan 1a mukaiseen ala-
asentoon.

Kuvissa 2a, 2b ja 2c on esitetty esimerkinomaisesti keksinnén mukainen henkilé-
kohotin kuvan 1c leikkaustasosta A—A leikattuna. Kuvassa 2a nakyvat apurungon
sivutukien 19a, 19b vaakaosuuksien paat ja niitd yhdistava yhdyspalkki 17 ja vali-
palkki 38. Yhdyspalkin ylapinnalla on laakeripesa 34, jonka lapi kulkee keinuakseli
20. Keinuakselin ensimmainen paa on kiinnitetty istuimen 14 selkénojaan, ja kei-
nuakselin toinen paa on kiinnitetty kiertymattémasti vaakatangon 36 keskiosaan.
Valipalkkiin on Kiinnitetty pystysuuntainen tolppa 40, jonka paassa on vaakasuun-
tainen ylatanko 42. Ylatanko on Kiinnitetty tolpan paahan kaantyvasti niveltapilla.
Ylatangon ensimmainen paa on yhdistetty vaakatangon ensimmaiseen paahan
jaykalla tangolla 44. Ylatangon toinen p&aa on puolestaan yhdistetty hydraulipum-
pun 24 mannanvarren vapaaseen paahan.

Vaakatanko sijaitsee pienen etdisyyden p&assé sivutukien vaakaosuuksien yla-
pinnan tason ylapuolella, ts. sivutukien paiden ja vaakaosuuksien valiin ja&& muu-
taman senttimetrin levyinen rako. Raot mahdollistavat istuimen 14 kallistamisen
sivusuunnassa, jolloin istuimeen kiinnitetty keinuakseli 20 kiertyy pituusakselinsa
ympaéri. Samanaikaisesti keinuakseliin kiinnitetty vaakatanko 36 kallistuu istuimen
kallistamissuuntaan. Istuin p&asee kallistumaan niin pitkdan, ettd vaakatangon
vapaa paa osuu sivutuen 19a, 19b vaakaosuuden pintaan. Vaakatanko ja sivutuet
muodostavat siten yhdessa rajoittimen, joka asettaa ylarajan istuimen sivusuuntai-
selle kallistamiselle. Vaakaosuuksien ylapinnoissa on vaimennustyynyt 46, joilla
estetdan metallisten osien yhteenkolahtaminen istuimen keinuliikkeen loppuvai-
heessa. Vaimennustyynyjen sijaan vaimennuselimena voidaan kayttaa esimerkiksi
kierrejousta. Vaakatangon pdaisséa on saatéruuvit, joiden esiin tyédntyva péa osuu
vaakatankoa kallistettaessa ensimmaisend vaimennustyynyyn. Séatéruuveja kier-
tamalla voidaan asettaa vaakatangon ja istuimen sivuttaiselle kallistumiselle sopi-
vat raja-arvot.

Kuvassa 2a istuin on vaakasuuntaisessa asennossa. Kun istuimen 14 oikeaan
puoliskoon tai oikeaan k&sinojaan kohdistetaan enemméan voimaa kuin vasem-
paan puoliskoon tai kasinojaan, istuin kallistuu kuvassa 2b esitetty asentoon. Vas-
taavasti kun istuimen vasempaan puoliskoon tai késinojaan kohdistetaan enem-
man voimaa, istuin kallistuu kuvassa 2c esitettyyn asentoon. Istuinta voidaan siten
kallistella edestakaisin sivusuunnassa siirtdmalla istuimella olevan henkilén paino-
pistettd vuorotellen kdantdakselin eri puolille. Heikkovoimainenkin henkilé pystyy
usein hallitsemaan ylaruumistaan sen verran ettd painopisteen siirtdminen onnis-
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tuu ilman apuvoimia. Istuinta voidaan kallistella my&s kohdistamalla voimaa vuoro-
tellen istumatason eri reunoilla oleviin k&sinojiin. Kasinojiin kohdistettavaa voimaa
voi tuottaa joko nostettava henkild itse tai joku nostotapahtumaa avustava toinen
henkil®.

Kuvissa 1a—1c ja kuvissa 2a-2c¢ selostetussa henkilénostimessa keinuakseli on
olennaisesti kohtisuorassa rungon reunapilarien suuntaan nédhden. Keinuakseli on
talléin olennaisesti vaakasuorassa silloin, kun henkilékohotin on tavanomaisessa
kayttdasennossa ja istuinta nostetaan kallistelemalla istuinta vaakasuuntaisen ak-
selin ympari. Keksintd voidaan toteuttaa my0s siten, etta keinuakseli jarjestetaan
olennaisesti yndensuuntaiseen asentoon reunapilarien kanssa ja istuin kiinnitetédan
suoraan tai valillisesti keinuakseliin. Keinuakseli on talléin olennaisesti pystysuo-
rassa, kun henkilékohotin on tavanomaisessa kayttdasennossa. Hydraulipumppu
ja hydraulipumppua ja istuinta yhdistava vipumekanismi jarjestetdan tassa suori-
tusmuodossa vaaka-asentoon ja pumppua kaytetdan kiertdmalla istuinta edesta-
kaisin vaaka-asennossa.

Kuvassa 3a on esitetty esimerkinomaisesti keksinnén mukaisen henkilékohottimen
edullinen suoritusmuoto sivulta kuvattuna. Kuvissa 3b, 3c ja 3d on esitetty osa ku-
vassa 3a esitetystd suoritusmuodosta takaa, leikkaustasosta B—B kuvattuna. Ku-
vissa esitetyssa suoritusmuodossa on samanlainen runko 110, apurunko 118, is-
tuin 114, kasinojat 116, hydraulisylinteri 122 ja hydraulinestesailiolla varustettu
hydraulipumppu 124 kuin edelld selostetussa keksinndssa. Kuvissa esitetty suori-
tusmuoto eroaa edella selostetusta keksinndsta siina, etta istuin 114 on kiinnitetty
likkumattomasti apurunkoon 118, ts. istuinta ei voi kallistella sivusuunnassa. Is-
tuimen sivulle asettuvat kasinojat 116 on kiinnitetty vaakatangon 136 paihin. Tassa
suoritusmuodossa kasinojia kallistetaan vuorollaan puolelta toiselle, kohdistamalla
niihin vuorotellen istuimella istuvan henkilén painoa tai ulkopuolisen henkilén tuot-
tamaa voimaa. Voiman kohdistaminen kasinojiin saa vaakatangon kallistumaan
keinuakselin 120 ympari, jolloin hydraulipumppu 124 pumppaa hydraulisylinteriin
122 hydraulinestettd, mika saa istuimen nousemaan. Kasinojien edestakaisen kei-
nuvan liikkeen aikana istuin pysyy koko ajan apurunkoon 118 néahden liikkumatto-
massa asennossa.

Kuvissa 4a, 4b ja 4c¢ on esitetty esimerkinomaisesti osa keksinnén mukaisen hen-
kilokohottimen eraasté toisesta edullisesta suoritusmuodosta takaa kuvattuna. Ku-
vissa esitetyssa suoritusmuodossa on edelld selostetun mukainen runko 210, run-
koon liikuteltavasti tuettu apurunko 218 ja apurunkoon keinuakselin 220 avulla
kaantyvasti kiinnitetty istuin 214, jossa on kasinojat 216. Keinuakselin ensimmai-
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nen paa on kiinnitetty istuimen 214 selk&nojaan ja keinuakselin toinen p&a on Kiin-
nitetty kiertymattémasti vaakatangon 236 keskiosaan. Kuvissa on esitetty rungosta
vain sen ylaosa.

Kuvissa esitetyssd henkilékohottimessa on edella kuvattujen istuimen hydraulitoi-
misten siirtovalineiden sijaan mekaaniset siirtovalineet. Rungon 210 reunapilarin
206a, 206b ylapaita yhdistavaan paatypalkkiin 204 on kiinnitetty hammastanko 26,
jonka vastakkaisilla pitkilla sivuilla on hammastus. Vaakatankoon 236 on kiinnitetty
kaksi nostinvartta 28, joiden ensimmaisessa paassa on tartuntanokka 30. Nostin-
varret on sijoitettu hammastangon hammastetuille sivuille siten, etta tartuntanokat
asettuvat hammastangon hampaisiin. Nostinvarret on kiinnitetty toisesta paastaan
niveltapeilla vaakatankoon ja yhdistetty toisiinsa jousella 31, jonka kiristysvoima
estda tartuntanokkien irtoamisen hammastangosta.

Kuvassa 4a istuin on vaakasuuntaisessa asennossa. Kun istuimen vasempaan
puoliskoon tai vasempaan k&sinojaan kohdistetaan enemman voimaa kuin oike-
aan puoliskoon tai kasinojaan, istuin kallistuu kuvassa 4b esitetty asentoon. Vas-
taavasti kun istuimen oikeaan puoliskoon tai k&sinojaan kohdistetaan enemman
voimaa, istuin kallistuu kuvassa 4c esitettyyn asentoon. Jokaisen istuimen kallis-
tuksen yhteydessa istuimen yléspain nousevan reunan puoleisen nostinvarren 28
tartuntanokka 30 siirtyy hammastankoa pitkin yléspéin seuraavan hampaan va-
raan, ts. apurunko 218 ja siihen Kiinnitetty istuin nousevat yléspain. Kuvissa esite-
tyt mekaaniset siirtovélineet kasittavat liséksi vapautuselimen, jonka avulla mo-
lempien nostinvarsien tartuntanokat voidaan siirtdd erilleen hammastangon pin-
nasta, jolloin apurunko ja siihen kiinnitetty istuin laskeutuvat painovoiman vaiku-
tuksesta alaspain. Luonnollisesti mekanismiin kuuluu liséksi jarruelin, jolla hidaste-
taan laskeutuvan istuimen liiketta ja estetdan sen vapaa putoaminen alustaa vas-
ten (vapautuselinta ja jarruelinta ei ole esitetty kuvissa).

Kuvissa 4a, 4b ja 4c selostetussa suoritusmuodossa seka istuin, etta kasinojat on
tuettu keinuakselin ympari kdantyvasti apurunkoon. Suoritusmuoto voidaan toteut-
taa myds kuvissa 3a—-3d esitetylld tavalla, jolloin istuin on kiinnitetty apurunkoon
likkumattomasti ja kasinojat 216 on tuettu keinuakselin 220 ympari kaantyvaan
vaakatankoon 236.

Edella selostettu henkildkohotin on tarkoitettu erityisesti alaraajoistaan heikkovoi-
maisten henkildiden ja/tai vanhusten apuvélineeksi. Henkilékohottimen avulla latti-
alle kaatunut heikkovoimainen henkild paasee nousemaan lattialta seisoma-
asentoon omatoimisesti. Lattialta ylésnouseminen tapahtuu istuimella ja kasinojilla
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varustetun henkilékohottimen avulla seuraavalla tavalla: Lattialle kaatunut henkilé
siirtyy lattiaa pitkin henkilékohottimen laheisyyteen ja laskee apurungon ja siihen
kiinnitetyn istuimen alimpaan aariasentoonsa lahelle lattian pintaa. Téméan jalkeen
henkilé hivuttautuu istumaan istuimelle. Istuimelle paastyaan henkilé alkaa kallis-
tella istuinta ja/tai kasinojia siirtdmalla ylaruumiinsa painopistettd vuorotelle istui-
men keskilinjan eri puolille ja/tai keskilinjan eri puolilla oleviin kasinojiin. Istuimen
jaltai kasinojien kallistelu saa siirtomekanismin nostamaan istuinta ja sen paalla
olevaa henkilda rungon reunapilarien suuntaisesti yléspain. Jos paikalla on ylés-
nousevan henkilén lisaksi toinen henkild, voi tdma henkild halutessaan avustaa
ylésnousemista kallistelemalla kasinojia. Kun istuin on noussut riittdvaan korkeu-
teen, istuimen ja/tai kasinojien kallistelu lopetetaan. Henkildé voi jatkaa istumista
henkilbkohottimessa tai han voi liukua istuimelta jalkojensa varaan seisoma-
asentoon.

Keksinnén mukainen henkildkohottimen runko ja apurunko voidaan valmistaa mis-
ta tahansa tarkoitukseen soveltuvasta materiaalista, kuten teraksesta, alumiinista
tai komposiittimateriaalista. Materiaalivalinnoilla voidaan vaikuttaa henkilékohotti-
men valmistuskustannuksiin ja painoon, mik& vaikuttaa suoraan henkilékohottimen
siirreltavyyteen. Siirron helpottamiseksi runko on edullista varustaa py¢rilla, jotka
voidaan lukita pyérimattémaan asentoon silloin, kun henkilékohotinta kaytetdan
ylésnousemiseen. Henkilékohotin voidaan verhoilla nayttdméaan ulkoasultaan ta-
vanomaiselta huonekalulta. Tallaista henkilokohotinta voidaan kayttaa tavallisena
tuolina silloin, kun sité ei tarvita ylésnousemisen apuvalineeksi.

Edella on selostettu eraitd keksinnén mukaisen henkildkohottimen ja menetelméan
edullisia suoritusmuotoja. Keksintd ei rajoitu edella selostettuihin ratkaisuihin, vaan
keksinndllista ajatusta voidaan soveltaa eri tavoin patenttivaatimusten asettamissa
rajoissa.
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Patenttivaatimukset

1. Henkilékohotin, jossa on runko (10, 110, 210), rungon (10, 110, 210) suhteen
likuteltava henkildtuki, jonka henkilétuen asento runkoon (10, 110, 210) néhden
on muutettavissa ja siirtovalineet henkilétuen siirtdmiseksi runkoon (10, 110, 210)
nahden ensimmaisesta sijainnista runkoon (10, 110, 210) ndhden toiseen sijaintiin
liikerataa pitkin, joka toinen sijainti on etaisyyden paassa ensimmaisesta sijainnis-
ta, jotka siirtovélineet on jarjestetty siirtdmaan henkilétukea liikeradan suunnassa
muutettaessa henkilétuen asentoa runkoon (10, 110, 210) nahden, tunnettu siita,
etta se kasittda runkoon (10, 110, 210) liikuteltavasti tuetun apurungon (18, 118,
218) ja apurunkoon (18, 118, 218) kiertyvasti tuetun keinuakselin (20, 120, 220),
johon keinuakseliin (20, 120, 220) henkilétuki on kiinnitetty.

2. Patenttivaatimuksen 1 mukainen henkilékohotin, tunnettu siita, ettd mainittu
henkilétuki kasittaa istuimen (14, 114, 214).

3. Patenttivaatimuksen 1 tai 2 mukainen henkilékohotin, tunnettu siitd, etta
mainittu henkilétuki kasittaa kasinojan (16, 116, 216).

4.  Jonkin patenttivaatimuksen 1-3 mukainen henkildkohotin, tunnettu siita, etta
henkilétuen liikerata on olennaisesti suora ja keinuakseli (20, 120, 220) on olen-
naisesti kohtisuorassa liikkeradan suuntaan néhden.

5. Jonkin patenttivaatimuksen 1—-4 mukainen henkilékohotin, tunnettu siita, etta
keinuakseli (20, 120, 220) on olennaisesti vaakasuorassa asennossa, kun henki-
|6kohotin on kayttéasennossa.

6. Jonkin patenttivaatimuksen 1-5 mukainen henkilékohotin, tunnettu siita, etta
henkilétuella on leveyssuunta ja keinuakseli (20, 120, 220) on henkilétuen alapuo-
lella olennaisesti henkilétuen keskelld, kun henkilékohotin on kayttdasennossa.

7. Jonkin patenttivaatimuksen 1-6 mukainen henkilékohotin, tunnettu siita, etta
se kasittda lisaksi rajoittimen keinuakselin (20, 120, 220) kiertymisen rajoitta-
miseksi.

8.  Jonkin patenttivaatimuksen 1—7 mukainen henkilékohotin, tunnettu siita, etta
se kasittda lisaksi lukituselimen henkildtuen lukitsemiseksi liikkumattomasti apu-
runkoon (18, 118, 218).

9. Jonkin patenttivaatimuksen 1-8 mukainen henkilékohotin, tunnettu siita, etta
mainitut siirtovalineet kasittavat hydraulisylinterin (22, 122), joka on kiinnitetty en-
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simmaisesta paastdan runkoon (10, 110, 210) ja toisesta paastaan apurunkoon
(18, 118, 218), hydraulipumpun (24, 124) hydraulinesteen pumppaamiseksi hyd-
raulisylinteriin (22, 122) ja henkilétuen ja hydraulipumpun valisen vipumekanismin
hydraulipumpun (24, 124) kayttdmiseksi henkilétuen asentoa muuttamalla.

10. Jonkin patenttivaatimuksen 1-9 mukainen henkildkohotin, tunnettu siita, etta
mainitut siirtovalineet kasittdvat hammastangon (26), joka on kiinnitetty ensimmai-
sesta paastaan runkoon (10, 110, 210), ainakin yhden nostinvarren (28), jossa on
ensimmainen paa, josta se on kiinnitetty apurunkoon (218), ja toinen paa, jossa on
hammastankoon (26) kiinnittyva tartuntanokka (30).

11. Menetelmé henkildkohottimen kayttdvoiman tuottamiseksi, jossa henkiléko-
hottimessa on runko (10, 110, 210), rungon (10, 110, 210) suhteen liikuteltava
henkilétuki ja siirtovalineet henkilétuen siirtdmiseksi runkoon (10, 110, 210) nah-
den ensimmaisestd sijainnista runkoon (10, 110, 210) n&hden toiseen sijaintiin
liikerataa pitkin, joka toinen sijainti on etéisyyden paassa ensimmaisesta sijainnis-
ta, joiden siirtovalineiden kayttévoima tuotetaan muuttamalla henkilétuen asentoa
runkoon (10, 110, 210) ndhden, tunnettu siita, ettd henkilékohotin kasittda rungon
(10, 110, 210) suhteen liikuteltavan apurungon (18, 118, 218), apurunkoon (18,
118, 218) kiertyvasti tuetun keinuakselin (20, 120, 220), johon keinuakseliin (20,
120, 220) henkildtuki on kiinnitetty ja henkildkohottimen kayttévoima tuotetaan kal-
listelemalla henkilétukea.

12. Patenttivaatimuksen 11 mukainen menetelma, tunnettu siitd, ettd mainitut
siirtovélineet kasittavat hydraulisylinterin (22, 122), joka on kiinnitetty ensimmai-
sesta paastaan runkoon (10, 110, 210) ja toisesta paastédan apurunkoon (18, 118,
218), ja hydraulipumpun (24, 124) hydraulinesteen pumppaamiseksi hydraulisylin-
teriin (22, 122) ja hydraulipumppua (24, 124) kaytetddn muuttamalla henkilétuen
asentoa runkoon (10, 110, 210) nahden.

13. Patenttivaatimuksen 11 tai 12 mukainen menetelma, tunnettu siita, ettd hen-
kilétuen asentoa muutetaan siirtdmalla henkilétukeen tukeutuvan henkilén paino-
pistettd henkildtukeen nahden.
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Patentkrav

1. Personlyftare, som har en stomme (10, 110, 210), ett personstéd som kan ré-
ras i forhallande till stommen (10, 110, 210), vilket personstéds stallning i férhal-
lande till stommen (10, 110, 210) kan andras, och flyttmedel for att flytta personsto-
det fran en férsta position i férhallande till stommen (10, 110, 210) till en andra po-
sition i férhallande till stommen (10, 110, 210) langs en bana, vilken andra position
ar pa ett avstand fran den férsta positionen, vilka flyttmedel &r anordnade att flytta
personstédet i banans riktning da personstédets stéllning andras i férhallande till
stommen (10, 110, 210), kdannetecknad av att den omfattar en hjalpstomme (18,
118, 218) som ar rorligt stédd vid stommen (10, 110, 210) och en vipparmsaxel (20,
120, 220) som ar roterande stédd vid hjalpstommen (18, 118, 218), vid vilken vipp-
armsaxel (20, 120, 220) personstddet ar fast.

2. Personlyftare enligt patentkrav 1, kdnnetecknad av att namnda personstéd
omfattar en sits (14, 114, 214).

3. Personlyftare enligt patentkrav 1 eller 2, kdnnetecknad av att namnda per-
sonstdd omfattar ett armstéd (16, 116, 216).

4.  Personlyftare enligt nagot av patentkraven 1-3, kdnnetecknad av att person-
stddets bana ar vasentligen rak och vipparmsaxeln (20, 120, 220) ar vasentligen
perpendikular i férhallande till banans riktning.

5. Personlyftare enligt nagot av patentkrav 1—4, kdnnetecknad av att vipparms-
axeln (20, 120, 220) ar vasentligen i en horisontell position, da personlyftaren ar i
bruksposition.

6. Personlyftare enligt nagot av patentkraven 1-5, kannetecknad av att person-
stddet har en breddriktning och vipparmsaxeln (20, 120, 220) ar under personstédet,
vasentligen i mitten av personstédet, da personlyftaren ar i brukspositionen.

7. Personlyftare enligt nagot av patentkraven 1-6, kannetecknad av att den dar-
till omfattar en begransare fér att begransa vipparmsaxelns (20, 120, 220) rotation.

8.  Personlyftare enligt nagot av patentkraven 1-7, kannetecknad av att den dar-
till omfattar ett lasorgan fér att lasa personstddet att vara orérligt vid hjalpstommen
(18, 118, 218).

9.  Personlyftare enligt ndgot av patentkraven 1-8, kannetecknad av att namnda
flyttmedel omfattar en hydraulisk cylinder (22, 122), som &r fast vid sin férsta anda
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till stommen (10, 110, 210) och vid sin andra anda till hjalpstommen (18, 118, 218),
en hydraulisk pump (24, 124) for att pumpa hydraulvatska till den hydrauliska cylin-
dern (22, 122) och en havstangsmekanism mellan personstédet och den hydrau-
liska pumpen fér att anvanda den hydrauliska pumpen (24, 124) genom att &ndra
personstddets stallning.

10. Personlyftare enligt nagot av patentkraven 1-9, kdnnetecknad av att namnda
flyttmedel omfattar en kuggstang (26), som ar fast vid sin férsta anda till stommen
(10, 110, 210), atminstone en lyftarm (28), som har en férsta anda, vid vilken den &r
fast vid hjalpstommen (218), och en andra @anda, som har en gripspets (30) som
faster vid kuggstangen (26).

11. Férfarande for att producera drivkraft for en personlyftare, vilken personlyftare
har en stomme (10, 110, 210), ett personstéd som kan réras i forhallande till stom-
men (10, 110, 210), och flyttmedel fér att flytta personstédet fran en forsta position
i forhallande till stommen (10, 110, 210) till en andra position i férhallande till stom-
men (10, 110, 210) langs en bana, vilken andra position ar pa ett avstand fran den
férsta positionen, vilka flyttmedels drivkraft produceras genom att &ndra personsté-
dets stallning i férhallande till stommen (10, 110, 210), kdnnetecknat av att person-
lyftaren omfattar en hjalpstomme (18, 118, 218) som kan réras i férhallande till stom-
men (10, 110, 210), en vipparmsaxel (20, 120, 220) som ar roterande stédd vid
hjalpstommen (18, 118, 218), vid vilken vipparmsaxel (20, 120, 220) personstddet
ar fast, och personlyftarens drivkraft produceras genom att luta personstédet.

12. Férfarande enligt patentkrav 11, kdnnetecknat av att namnda flyttmedel om-
fattar en hydraulisk cylinder (22, 122), som ar fast vid sin férsta anda till stommen
(10, 110, 210) och vid sin andra &nda till hjalpstommen (18, 118, 218), och en hyd-
raulisk pump (24, 124) foér att pumpa hydraulvétska till den hydrauliska cylindern
(22, 122), och den hydrauliska pumpen (24, 124) anvands genom att &ndra person-
stodets stallining i férhallande till stommen (10, 110, 210).

13. Férfarande enligt nagot av patentkraven 11 eller 12, kdnnetecknat av att per-
sonstddets stallning &ndras genom att flytta tyngdpunkten hos en person som stéder
sig mot personstédet i férhallande till personstddet.
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